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Osa Väli Nimetus, materjal Tähis QTY. Märkus

5 Mutter M27 DIN 934 GR10 HDG 1
4 Rakise äärik_2, S235JR 10025-2 1
3 Rakise äärik_1, S235JR 10025-2 1
2 Rakise võll, S235JR 10025-2 1

1 Töölaua alusraam TKTK LT MME224 00.05.00

00.02.01Flantside kinnitamine roboti
manipulaatori paigaldusraamile

Teostas
Kontrollis
Kinnitas

TKK  KMI  81

Materjal:

Leht: Tähis: Formaat

Mõõt:Mass:Märkimata piirhälbed:

Nimetus: Faili nimetus:P Pihlakas
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